. 5ni sthode du pivot de
Ex-4 : Lister les différences (avantages et inconvénients) entre la méth
gauss et la méthode de cholesky :

- Conditions d’application. Nombre a.ovmnm:osm..mnoﬁ“wmmw N: szMonm.X 2 g
~ Compter le nombre d’opérations d’une résolution du mwm%.nwm oo S an

méme, compter le nombre d’opérations du calcul de la Bm, ri s i G
- Dans un probléme donné, on est amené a :\wmocawm le m%mnmaﬂoo\mm?: st
succéssives. Sachant que la dimension de la matrice A est de y

. . \V
ice i = ¢ torisation A = LU?7.
de calculer la matrice inverse A™! ou d’effectuer la fact

i il utiliser
Ex-5 : Pour résoudre le systéme A2X = b connaissant A, quelle methode faut i
pour ameliorer le coit du nombre d’operations ?.

. s
Ex-6 : A est une matrice tridiagonale symétrique, OoBBm:n. mmﬁ il la mmnno\w rﬁ_wn o.mos &
Compter le nombre d’opérations nécessaires a cette factorisation et la résolu

Az =b.

Ex-7 : Montrer que si A est (2p+ 1) diagonalc’est  dire que ay; = 0 pour |i —j| > p+1,
et si A posséde une factorisation LU alors L et U sont (p + 1) diagonales.

Ex-8 : On considére deux réels a et G et une matrice tridiagonale A € M, (R) tels
que :

;i = Q¢

Qi1 =

aQiy1i =f

1. Trouver la (ou les) condition que doit vérifier o et 8 pour que la matrice soit définie
positive.

2. Calculer le nombre d’opérations de la factorisation de Cholesky correspondante.
3. Dans le cas ol la matrice A est pleine (no tridiagonale) telle que

ai; = Q
aij=[ pouri#;

Calculer le nombre d’opérations de Ia factori

sation LU correspondante sans répéti-
tion des termes égaux.

Ex-9 : On cherche 4 résoudre les systémes AXy = by et AX, = by avec A ¢ M,(R)
inversible; X 1. X2, by et by sont des vecteurs de R". Proposer la méthode de résolution la
moins coliteuse. Quel est Je nombre d’opérations effectus. Dans le cas oq |
mmeS.Ezm«. quelle méthode utilise-t-on et quel est le nombre d’opérations ¢

orrespondant.

a matrice est



